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1. WSTEP

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iynia i Odbioru Rob6t Budowlanych
(zwanej dalej SpecyfikagjTechniczna - ST)aswymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiork elementéw drog w ramacprzebudowy drogi gminnej Nr 150811C w
miejscowdaci Skotniki.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwénych z
rozbiorka:
— podbudowy z kruszywa tamanego gr. 15 cm,
- wywiezienie materiatdow z rozbiérek na skladowiskgRthawcy wraz z utylizagj

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okégenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00,@0/magania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérkmaze by¢ wykorzystany sprg podany porrej,
lub inny zaakceptowany przezzymiera:
- tadowarki,
— samochody gizarowe.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnym srodkiem transportu. Wszelkie koszty
Zwigzane z transportemAg po stronie Wykonawcy i powinny byjete w wycenie kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujisunécie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokotaep projektows lub wskazanych przez
Inzyniera.

Wyznaczenie elementow drég i ulic przeznaczongch rozbiérki naley wykona na
podstawie Dokumentacji Projektowej.

Rozebranie podbudowy wykaheechanicznie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci robdét polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robét
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzesbeamentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Wskanik zag:szczenia gruntu wypelniggego ewentualne doly po usetyich elementach
nawierzchni, powinien kiywiekszy, réwny 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymis
- podbudowy z kruszywa tamanego gr. 15 cm* m



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roligtdowlanych D-01.02.04
Rozbiérka elementéw drég i ulic

- wywiezienie materiatéw z rozbiorek na sktadowiskgRéhawcy wraz z utylizagj— nv.

Obmiar nie powinien obejmowajakichkolwiek robot, nie wskazanych w dokumentacji
projektowej, z wyatkiem zaakceptowanych naspiie przez layniera. Dodatkowe roboty wykonane
bez pisemnego upowmaienia Irzyniera, nie mog stanowi¢ podstaw roszczeo dodatkow zaptat.

W przypadku wysipienia dodatkowych robot rozbiorkowych, niectygh w kontrakcie,
naleey wystpi¢ do Inzyniera z wnioskiem o ich akceptacjAkceptacg nalery uzysk& przed
rozpoczciem ich wykonania.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegaj wykonane rozbidrki elementéw ulic. Roboty rozbidne uznaje si za
wykonane zgodnie z dokumentacprojektowa, jesli zostaly spetnione wymagania okiene w
punkcie 5 i 6 niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbi¢rek
- rozebranie poszczegolnych asortymentow,
- zaladunek i odtransportowanie materiatéw rozbioénktiwna sktadowisko Wykonawcy,
- koszt zagospodarowania odpaddéw zgodnie z ustawinia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst
jednolity Dz. U. Nr 39 poz. 251 z 2007 r.),
uporzdkowanie miejsc prowadzonych robét,
inne niezlgdne czynnéci bezpdrednio zwhzane z rozbidrkami elementéw drég i ulic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
2. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (telsiojey DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)



